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5.3.2.1. Tiempos de cómputo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 118
5.4. Los espacios a analizar . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120

5.4.1. El espacio estacionario . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
5.4.1.1. Poder resolvente . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
5.4.1.2. Velocidad de convergencia: valores de corte . . . . . . . . . . 121
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