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Se analizan los miembros del llamado grupo de los sistemas R Cania Ma- 

jo ris  y se llega  a la  conclusión de que existe la  posibilidad de descri­

b irlos como formados por una componente principal con las características 

que corresponden a su tipo espectral y clase de luminosidad y una compo­

nente secundaria que tiene características similares a las componentes se. 

cundarlas de los sistemas del grupo 3 de la  c lasificao ión  del autor.

El trabajo se publicará in extenso en otra parte.

ON THE R CAMS HLAJOELS SYSTEMS

The so-called R Canis Majoris systems are discussed and the conclusion 

is  reached that there is  the possib ility  of describing them as being form 

ed by a primary component that has the characteristics that correspond to 

its  spectral type and luminosity class and a secondary component with 

characteristics that are sim ilar to those of the secondary components of 

the systems belonging in group 3 o f the c lass ifica tion  proposed by the 

author.

The ditoussion in fu l l  w ill be published elsewhere.

Discusión«

Sársici ¿Quá validez tiene la  teoría  de las superficies de H ill  ap li­
cada a estos casos cuando ¿ lia  vale sólo para masas puntuales?

¿ Qu¿ grado de aproximación tiene ese modelo?
¿ Se ha tratado de generalizar la  teoría  de H ill para masas no puntuar* 

les distorsionadas?

3ahade i Plavoc ha mostrado que considerando masas no puntuales con una 
distribución razonable de las  densidades, e l oarácter de las superficies
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equipotenciales prácticamente no se modifica, pero que loe efectos son se­
rios  en otros oasoe, oomo por ejqmplo cuando hay fa lta  da sincronización 
entre la  velocidad de rotaoidn y la  de revoluoión. Por consiguiente, las 
dimensiones re lativas de las superficies equipotenciales c r íticas  y de las 
estre llas  no deben tañarse a l p ie de la  le tra ) de ahí la  justificación  de 
la  alternativa que propongo para desorlbir los sistemas R Canis lfa joris .

Ro oonozco generalizaciones de la  teoría  para e l  oaso de masas distor­
sionadas.
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