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ABSTRACT:

The actúa) need in the CASLEO to have a device for fitters of direct imaging 
with CCD detectors in the Cassegrain focus, ied us to deveiop a remote controi fitter 

modutus.
As in a future we have the possibility to obtain a targer detector 

(2048x2048) the size of the fitters was determined in 3x3 inches.
We hereby describe its feature and operation:

En to que respecta a sus características mecánicas, et móduio de fiitros 
consiste en un soporte principa! (1) que atoja tas dos ruedas de fiitros (4) (28) , que 
poseen seis aiojamientos cada una, donde se podrán montar fiitros de 3x3x14: 
puigadas, como máximo. Las ruedas (4) (28) , se mueven en forma independiente; 
accionadas por un motor sincrónico (SiNDEC S-35) de 60 r.p.m. con una reducción de 
10 :1, !o que impiica un tiempo mínimo de posicionamiento de aproximadamente 2 
segundos.

Un dispositivo electromagnético (19) , seiecciona ia rueda de fiitros a 
mover y mediante una poiea motora (18) , actuando por fricción, produce ei 
movimiento. Los fiitros también podrán ser seieccionados manuaimente atravez de ia 
rueda (17).

Perimetraimente ias ruedas de fiitros poseen seis "V" de posicionamiento 
mecánico, donde actúan sendos brazos osciiantes definidores de posición (12) ; un 
microswich (11) sensa eiéctricamente cada posición.

También sobre su perímetro, pero actuando sobre un canai centra) de ia 
rueda (4),(28), se destacan tres microswich (3) en cada una, que sensan pequeñas 
ranuras codificadoras de cada posición, confirmando digitaimente ei fiitro seíeccionado 
ias doce posiciones posibies podrán también verificarse ocuiarmente atravez dei 
orificio (eje G-G), iluminado por un ied (15).

La piaca de controi de accionamiento, que se encuentra en ia PC, 
manejará en forma remota dicha rueda. Esta posee una interfase paraieia (PP) 8255) 
que será programada para manejar ei motor, no soto su activación sino también su 
sentido, para que aicance ei fiitro seieccionado en ei menor tiempo. Además, ésta 
piaca manejará una serie de eiectroimanes, que son ios encargados de mover una de 
¡as ruedas de) móduio. La posición indicada por ios microswich será única, ya que 
estará codificada.

Ei software estará reaiizado en "C" y ei fiitro podrá seieccionarse a través 
de un número o de su designación.
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